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1. 简介 

本文主要介绍如何使用 Keil µVision 集成开发环境进行工程的建立、编译链接和调试等

操作，帮助用户快速掌握 Keil µVision 集成开发环境下的应用程序开发。 

文档中示例用的硬件为 MiniARM 824，软件模版为 template。搭建开发环境 

1.1 环境介绍 

1.1.1 Keil μVision 

Keil μVision 是 Keil 公司开发的一个集成开发环境，目前共有 μVision2、μVision3、

μVision4 以及 μVision5 几个版本。2005 年 Keil 公司被 ARM 公司收购，2011 年 3 月 ARM

公司发布的最新集成开发环境 RealView MDK 开发工具中集成了最新版本的 Keil uVision4，

其编译器、调试工具实现与 ARM 器件的最完美匹配。 

推荐用户使用最新的 Keil 版本来进行应用开发。本文档中使用的 Keil 版本为 5.12，打

开后的主界面如图 1.1 所示。 

 

图 1.1  Keil µVision5 主界面 

1.1.2 CK100 仿真器 

CK100 仿真器是广州致远电子股份有限公司 2009 年推出的一款板载 USB 接口仿真器。

该仿真器体积小、操作简捷、集成到系统设计中，方便用户开发调试，目前 LPC 大多数微

控制器的开发调试可采用 CK100 仿真器，值得注意的是 CK100 是板载仿真器，使用的时候

要用对应微控制器的 CK100 仿真器。 

1.1.3 AK100 仿真器 

AK100 仿真器是广州致远电子股份有限公司 2009 年推出的高性能 ARM 专用仿真器，

与多种主流 IDE 环境无缝嵌接，支持 KEIL、ADS、IAR、TKStudio 等，并具备高级调试功

能；此外支持 ARM7、ARM9、Cortex-M0、Cortex-M1、Cortex-M3、XSCALE 等内核的全

系列仿真；并且还在不断升级，支持更多内核。 

1.2 安装 ARM-MDK 

推荐从 https://www.keil.com/demo/eval/arm.htm 下载 ARM-MDK 的最新版本。需要注意

https://www.keil.com/demo/eval/arm.htm
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的是，ARM-MDK 是收费软件，其评估版本在功能上有一定的限制，例如，不能编译大于

32kbyte 的程序，这些限制详见 http://www.keil.com/demo/limits.asp。在这里，安装程序版本

为 V5.12。 

1. 双击 mdk512.exe，弹出 MDK-ARM 的安装向导，选择【Next】，如图 1.2 所示。 

 

图 1.2  MDK-ARM 安装向导 

2. 勾选【I agree to ...】，然后点击【Next】，如图 1.3 所示。 

 

图 1.3  MDK-ARM 安装向导 

3. 选择安装路径为 d:\Keil_V5(如有特殊需要可点击【Browse】选择其它安装路径)，

选择安装支持包路径为 d:\Keil_V5\ARM\PACK(如有特殊需要可点击【Browse】选择其它

安装路径，安装支持包请参见 2.2.2 节)，然后点击【Next】，如图 1.4 所示。 

http://www.keil.com/demo/limits.asp
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图 1.4  选择安装路径 

4. 根据提示填入相关用户信息，然后点击【Next】，如图 1.5 所示。 

 

图 1.5  填写用户信息 

5. 接下来，MDK-ARM 便开始安装，如图 1.6 所示。 

 

图 1.6  MDK-ARM 安装进行中 

6. 安装完成之后，弹出下面对话框，选择勾选【Show Release Notes】，然后点击【Finish】

完成安装。 
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图 1.7  安装完成 

7. 至此，MDK-ARM 的安装全部完成，可在【桌面】或【开始】->【所有程序】中找

到 uVision5 应用程序图标启动。 

1.2.1 支持包（PACK）安装 

 Keil5 相对之前的版本，增加了软件接口，并且为支持的微控制器驱动提供软件支持包。

推荐用户从 https://www.keil.com/dd2/Pack 下载所需支持包进行安装。其安装方法有两种： 

1. 直接安装 

这里以 LPC800 为例进行说明，选择下载完成的 pack，双击 pack，弹出对话框如图 1.8

所示。从图中可以看出 pack 的安装路径为 keil5 安装过程中设置的，点击【Next】进行安装。 

 

图 1.8  安装支持包 

https://www.keil.com/dd2/Pack
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图 1.9  安装支持包正在进行 

 

图 1.10  安装支持包完成 

2.  通过 pack installer 导入 

首先，在 keil5 软件中找到 pack installer，如下图 1.11 所示。 

 

图 1.11  pack installer 

双击 pack installer，出现如图 1.12 所示窗口。 
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图 1.12  pack installer 窗口 

选择 file 选项下 import，如图 1.13 所示，弹出 import packs 对话框，选择需要安装的 pack，

点击【打开】，进行安装，如图 1.14 所示。 

 

图 1.13  安装 pack 导入 step1 

 

图 1.14  安装 pack 导入 step2 
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接着，可以观察 pack intaller 窗口进度条，查看安装进度，直至安装完成。 

1.2.2 安装 TKScope ARM 

如果需要使用 CK100/AK100 仿真器，则必须安装 TKScope 仿真器驱动。其最新驱动程

序可以从 http://tools.zlg.cn/download.php 下载，见图 1.15。 

 

图 1.15  下载 TKScope 

当前，TKScope 的最新版本为 V6.10，点击图 1.15 中的下载链接便可下载到名为

TKScope_hardware_driver_cn.zip 的 压 缩 包 。 解 压 该 压 缩 包 后 ， 得 到

TKScopeSetup_ALL.EXE、vcredist_x86_cn_XP.exe 等几个文件，见图 1.16 所示。 

 

图 1.16  TKScope 驱动程序 

1.2.3 安装 TKScope ARM 

TKScopeSetup_ARM.exe 是 TKScope 的 ARM 硬件驱动程序。 

1. 双击图 1.16 中的 TKScopeSetup_ARM.exe，系统弹出如图 1.17 所示的对话框，点击

【Next】。  

http://tools.zlg.cn/download.php
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图 1.17  TKScope ARM 安装向导 

2. 勾选【I agree to ...】，然后点击【Next】，如图 1.18 所示。 

 

图 1.18  TKScope ARM 安装向导 

3. 需要注意，TKScope 必须安装到 Keil 的根目录中，点击【Browse】浏览到 Keil 的

安装目录，然后用鼠标单击选中，并点击【确定】，如图 1.19 所示。 

 

图 1.19  选择 Keil 安装目录 

4. 结束 Keil 安装目录选择后，请确保 TKScope 的安装目录为 Keil 的安装目录，然后

点击【Next】，如图 1.20 所示。 
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图 1.20  选择 Keil 根目录 

5. 根据提示填入相关用户信息，然后点击【Next】，如图 1.21 所示。 

 

图 1.21  填写用户信息 

6. 接下来，TKScope ARM 便开始安装，如图 1.22 所示。 

 

图 1.22  TKScope ARM 安装进行中 

7. 安装完成后，点击【Finish】结束安装，如图 1.23 所示。 
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图 1.23  TKScope ARM 安装完成 

8. 至此，TKScope ARM 的安装全部完成，安装正确后，我们可以在 Keil 的根目下找

到 TKScope 文件夹，如图 1.24 所示。 

 

图 1.24  TKScope ARM 安装目录 

1.2.4 安装 vc8 实时运行库 

TKScope ARM 的正常运行依赖于微软的 vc8 实时运行库。正常电脑在安装 windows 系

统的时候会装上 vc8 实时运行库，用户不需要处理。首次，使用 TKScpoe 工具时，遇到找

不到芯片型号，或者是烧写失败等问题，除了检查硬件和软件配置之外，还需要检查电脑是

否安装有该运行库，若没有则需要安装。 

1. 双击图 1.16 中的 vcredist_x86_cn_XP.exe (这里以 Windows XP 为例，请选择与您的

操作系统对应的版本)，系统弹出如图 1.25 所示的对话框，点击【是(Y)】。  

 



       广州致远电子股份有限公司 
AMetal 

产品用户手册                            ©2015 Guangzhou ZHIYUAN Electronics Stock Co., Ltd. 

  
11 

MiniARM 824M0+快速入门手册 

 

图 1.25  VC8 运行库 

2. 接下来 vc8 实时运行库便开始安装，如图 1.26 所示。 

3. vc8 实时运行库安装完成后，安装界面将会自动消失。 

 

图 1.26  vc8 实时运行库安装进行中 

 

1.3 仿真器驱动安装 

MiniARM 824 是在 Keil μVision5 环境下进行开发的，支持 CK100 和 AK100 等仿真器，

下面主要介绍常用仿真器驱动安装，用户可根据自己硬件条件选择性安装。 

1.3.1 安装 CK100 仿真器驱动 

首次使用CK100开发工具需要安装驱动，通过USB数据线将开发工具和电脑连接起来，

屏幕会弹出【发现新硬件】字样，接着会弹出【找到新的硬件向导】的对话框，如图 1.27

所示。 

选择图 1.27 中的【从列表或指定位置安装（高级）】选项，然后点击【下一步】，此时

系统会弹出如图 1.28 所示的对话框。 

 

图 1.27  从列表或指定位置安装 

点击【浏览】选项，进入如图 1.28 所示的界面。按照 CK100 仿真器驱动安装的路径找

到驱动文件（本文档示例为 D:\Keil_v5\TKScope\Driver\CK100 Driver\Win32），然后点击

【确定】。 
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图 1.28  选择存放“CK100_Driver”文件路径 

驱动安装完毕，系统会弹出如图 1.29 所示的对话框，提示用户已经完成驱动的安装。

此时，点击【完成】即可。至此，驱动程序安装完毕。 

 

图 1.29  安装完成 

系统正确安装驱动后，可以通过查看设备管理器看到当前的硬件设备。使用鼠标右键点

击【我的电脑】，选择【属性】，点击【设备管理器】，进入如图 1.31 所示的界面。此时，可

以在【通用串行总线控制器】一栏内看到系统识别到的新安装的硬件设备。 
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图 1.30  正确的安装新硬件结果 

如果系统没有安装新硬件的驱动或驱动安装不正确，USB 设备就无法正常使用。无法

使用的 USB 设备(CK100 仿真器)需要重新安装驱动程序。点击鼠标右键，选择【更新驱动

程序】选项，按照上述的过程重新安装驱动程序直到正确为止。 

 

图 1.31  正确的安装新硬件结果 

如果系统没有安装新硬件的驱动或驱动安装不正确，USB 设备就无法正常使用。无法

使用的 USB 设备(CK100 仿真器)需要重新安装驱动程序。点击鼠标右键，选择【更新驱动

程序】选项，按照上述的过程重新安装驱动程序直到正确为止。 

1.3.2 安装 AK100 仿真器驱动 

首次使用AK100开发工具需要安装驱动，通过USB数据线将开发工具和电脑连接起来，

屏幕会弹出【发现新硬件】字样，接着会弹出【找到新的硬件向导】的对话框，如图 1.32

所示。 

选择图 1.32 中的【从列表或指定位置安装（高级）】选项，然后点击【下一步】，此时

系统会弹出如图 1.33 所示的对话框。 
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图 1.32  从列表或指定位置安装 

点击【浏览】选项，进入如图 1.33 所示的界面。按照 AK100 仿真器驱动安装的路径找

到驱动文件（本文档示例为 D:\Keil_v5\TKScope\Driver\AK100 Driver\Win32），然后点击

【确定】。 

 

图 1.33  选择存放“AK100_Driver”文件路径 

驱动安装完毕，系统会弹出如图 1.34 所示的对话框，提示用户已经完成驱动的安装。

此时，点击【完成】即可。至此，驱动程序安装完毕。 
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图 1.34  安装完成 

系统正确安装驱动后，可以通过查看设备管理器看到当前的硬件设备。使用鼠标右键点

击【我的电脑】，选择【属性】，点击【设备管理器】，进入如图 1.35 所示的界面。此时，可

以在【通用串行总线控制器】一栏内看到系统识别到的新安装的硬件设备。 

 

图 1.35  正确的安装新硬件结果 

如果系统没有安装新硬件的驱动或驱动安装不正确，USB 设备就无法正常使用。无法

使用的 USB 设备(AK100 仿真器)需要重新安装驱动程序。点击鼠标右键，选择【更新驱动

程序】选项，按照上述的过程重新安装驱动程序直到正确为止。 

1.3.3 安装 J-LINK 仿真器驱动 

首次使用 J-LINK 仿真器需要安装驱动，通过 USB 数据线将仿真器和电脑连接起来，屏

幕会弹出【发现新硬件】字样，接着会弹出【找到新的硬件向导】的对话框，如图 1.36 所

示。 

选择图 1.36 中的【从列表或指定位置安装（高级）】选项，然后点击【下一步】，此时

系统会弹出如图 1.37 所示的对话框。 
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图 1.36  从列表或指定位置安装 

点击【浏览】选项，进入如图 1.37 所示的界面。从 Keil 的安装路径找到驱动文件（本

文档示例为 D:\Keil_v5\ARM\Segger\USBDriver\x86），然后点击【确定】。 

 

图 1.37  选择 J-LINK 驱动路径 

驱动安装完毕，系统会弹出如图 1.38 所示的对话框，提示用户已经完成驱动的安装。

此时，点击【完成】即可。至此，驱动程序安装完毕。 
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图 1.38  安装完成 

系统正确安装驱动后，可以通过查看设备管理器看到当前的硬件设备。使用鼠标右键点

击【我的电脑】，选择【属性】，点击【设备管理器】，进入如图 1.39 所示的界面。此时，可

以在【通用串行总线控制器】一栏内看到系统识别到的新安装的硬件设备。 

 

图 1.39  正确的安装新硬件结果 

如果系统没有安装新硬件的驱动或驱动安装不正确，USB 设备就无法正常使用。无法

使用的 USB 设备(J-LINK 仿真器)需要重新安装驱动程序。点击鼠标右键，选择【更新驱动

程序】选项，按照上述的过程重新安装驱动程序直到正确为止。 
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2. 编写应用程序 

2.1 启动 µVision5 

双击桌面图标“Keil uVision5”启动 µVision5，µVision5 启动后，主界面如图 2.1 所示。 

 

图 2.1  µVision5 主界面 

2.2 从模板建立工程 

用户可以直接将 ametal_easy_arm_lpc8xx 文件拷贝出放在一个新的路径进行开发，也

可 以 直 接 在 源 文 件 目 录 下 如 …\ LPC824 模 板 工 程 \ ametal_easy_arm_lpc8xx\ 

projects_keil5\applications 进行开发。用户需要在..\applications 目录下手工复制工程模板，

然后命名为自己的工程名字。如图 2.2 所示，工程 led 是从工程模板 template 复制而来。 

 

图 2.2  从模板新建工程 

2.3 打开用户工程 

启动 Keil 之后，选择【Project】菜单中的【Open Project】选项来打开刚刚我们手工建

立的工程，如图 2.3 和图 2.4 所示。工程打开后的界面如图 2.5 所示。 

注：也可以直接双击工程目录中后缀名为.uvproj 的工程文件来打开工程。 
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图 2.3  从 IDE 中打开工程 step 1 

 

图 2.4  从 IDE 中打开工程 step 2 
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图 2.5  工程打开后的界面 

2.4 编写程序 

在工程窗口中，目录 user_code 是存放用户程序的地方，该目录中默认有个文件 main.c,

双击 main.c 便会出现 main.c 的编码窗口，用户可以直接在 main.c 中编写用户程序，如图

2.6 所示。 

 

图 2.6  main.c 代码窗口 

 为了便于管理， demo 编写方式采用的形式是某一设备编写一个 demo 的 C 文件。 用

demo _xx.c 替换 user_code 目录中默认 main.c，如图 2.7 所示。 
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图 2.7  demo_xx.c 代码窗口 

 

2.5 编译程序 

选择【Flash】菜单中的【Configure Flash Tools…】，弹出对话框“options for Target debug”，

选择 output 选项卡进行配置。如下图 2.8 所示。 

 

图 2.8  Output 选项配置 

点击如图 2.9 所示的 Rebuild 图标，开始编译整个工程。 
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图 2.9  重新编译工程 

工程开始编译后，【Build Output】窗口中会不断输出相关的编译信息。编译连接成功后，

应在【Build Output】窗口中找到“0 Error(s)，0 Warning(s)”的信息。 
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3. 调试应用程序 

3.1 连接仿真器 

开发平台调试接口如图 3.1 所示，CK100 仿真器的接口如图 3.2 所示。 

 

图 3.1  开发板调试接口图 

 

图 3.2  CK100 仿真器接口图 

用户可以按照 J3(开发板调试接口)上的丝印，与 J2(CK100 接口)丝印对应连接起来，即

可进行仿真调试。 

3.2 配置仿真器 

点击如图 3.3 所示的【TargetOptions】图标，弹出工程的配置窗口，切换到【Debug】

设置页面，如图 3.4 所示。 

 

图 3.3  设置工程 
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图 3.4  工程配置窗口 

3.2.1 CK100/AK100 配置 

如使用 CK100 或 AK100 仿真器，请选择【TKScope Debug for ARM】，如图 3.7 所示。 

 

图 3.5  设置工程 

 

图 3.6  工程配置窗口 
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图 3.7  选用 TKScope Debug for ARM 进行仿真 

点击【TKScope Debug for ARM】旁边的【Setting】(如图 3.8 所示)，将会弹出仿真器的

配置选项，如图 3.9 所示。 

 

图 3.8  设置 TKScope Debug for ARM 
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图 3.9  TKScope Debug for ARM 配置选项 

我们将按照如图 3.10 所示的顺序进行配置。 

 

图 3.10  TKScope Debug for ARM 配置顺序 

首先配置【硬件选择】，“器件选择”为 LPC1765，“设备选择”根据使用的仿真器选择

为 CK100(如图 3.11 所示)或 AK100(如图 3.12 所示)。 

注：AK100 与 CK100 仅在仿真器配置的【硬件选择】部分有不同，其他的设置参数相同。 

 

图 3.11  使用 CK100 仿真器 
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图 3.12  使用 AK100 仿真器 

【主要设置】的设置参数请参考图 3.13。 

 

图 3.13  主要设置配置参数 

【附加设置】的设置参数请参考图 3.14。 
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图 3.14  附加设置配置参数 

【程序烧写】的设置参数请参考图 3.15。 

 

图 3.15  程序烧写配置参数 

注：整片擦除是对全部 Flash 进行擦除，扇区擦除只是对代码所占用的扇区进行擦除，用户可根据实

际需求进行选择。 

前面参数配置完成之后，可点击【硬件自检】来检测仿真器是否与开发板通讯成功。硬

件自检过程如图 3.16 所示。若【硬件自检】不成功需重新检查参数是否配置正确、硬件是

否连接正确等。 

注：【硬件自检】耗时比较长，用户可在检查硬件复位和 ID 读取正确后，点击【结束】来结束硬件自

检。 
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图 3.16  硬件自检过程 

硬件自检完成后或需要取消硬件自检时，点击【结束】关闭【硬件自检】窗口，如图

3.19 所示。 

 

图 3.17  结束硬件自检 

完成以上配置后，点击【确认】结束 TKScope Debug for ARM 的配置，如图 3.18 所示。       

 

图 3.18  结束 TKScope Debug for ARM 配置 

回到工程配置窗口，切换到【Utilities】配置页面，勾选【Use Debug Driver】即选择 Flash
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编程工具为【Debug】配置工具，点击【OK】结束所有配置。如图 3.19 所示。 

 

图 3.19  Utilities 配置 

注：在使用过程中发现程序烧写进去了，但是并未执行时检查仿真器的配置选项的【程序烧写】是否

选择的是扇区擦除。 

3.3 调试应用程序 

完成上述设置后，再次点击如图 3.20 所示的 Rebuild 图标，待程序编译完毕。 

 

图 3.20  重新编译文件 

在 main()函数中 LED_TOGGLE()的左边空白处单击设置一个断点，设置成功后将出现

一个红色小圆点，如图 3.21 所示。 

 

图 3.21  设置断点 
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点击如图 3.22 所示的 Debug 图标启动调试。若使用的 MDK 为评估版，则将弹出如图

3.23 所示的对话框，点击【确定】即可。接下来，便切换到调试界面，系统运行至 main()

处，如图 3.24 所示。 

 

图 3.22  调试程序 

 

图 3.23  32K 限制 

 

图 3.24  调试界面 

点击如图 3.25 所示的 Run 图标，程序便会运行到前面设置的断点处，如图 3.26 所示。 

 

图 3.25  全速运行 
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图 3.26  运行至断点 

然后，可以多次点击如图 3.27 所示的 StepOver 图标，观察程序的执行流程以及开发板

上 LED 的亮灭情况。 

 

图 3.27  单步运行 

单击先前设置的断点(去除断点)，再次点击如图 3.25 所示的 Run 图标，程序便会全速

运行，可以看到开发板的 LED 不停地闪烁。 

若不再需要调试程序，则点击如图 3.28 所示的 Debug 图标退出调试。 

 

图 3.28  停止调试 
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4. 固化应用程序 

当程序编写、调试完成之后，便可以将程序固化到芯片中。既可以使用 µVision5 烧写

也可以使用第三方烧写软件。使用第三方软件时，通常需要生成相应格式的烧写文件(见4.2)。 

4.1 使用 µVision5 烧写程序 

µVision5 已经内建了 Flash 下载功能，点击如图 4.1 所示的 Download 图标，程序便被烧

写到 Flash 中。 

 

图 4.1  下载程序 

程序正确下载后，应在【Build Output】窗口中看到如图 4.2 所示的信息。 

 

图 4.2  下载完成(使用 CK100/AK100) 

开发板重新上电，看到 LED1 灯不停地闪烁，说明程序下载成功。 

4.2 生成程序烧写文件 

点击如图 4.3 所示的 TargetOptions 图标，弹出工程的配置窗口，切换到【Output】设置

页面，勾选上选项【Create HEX File】，“Name of Executable”设置为自己期望的名字(本文

为 demo_led)，如图 4.4 所示。 

 

图 4.3  设置工程 
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图 4.4  生成 HEX 文件 

点击如图 4.5 所示的 Rebuild 图标，待工程编译完毕。 

 

图 4.5  重新编译工程 

编译完成后，我们便可以在工程目录的 debug 文件夹下找到名为 demo_led.hex 的程序

文件。 

4.2.1 生成 BIN 格式文件 

KEIL 中只能通过使用命令的方式生成 BIN 文件。点击如图 4.6 所示的 TargetOptions 图

标，弹出工程的配置窗口，切换到【User】设置页面，添加如程序清单 4.1 和程序清单 4.2

所示的命令，如图 4.7 所示。 

 

图 4.6  设置工程 

 程序清单 4.1  Run #1 命令行 

$K\ARM\BIN\ELFDWT.EXE !L 

程序清单 4.2  Run #2 命令行 

fromelf.exe --bin -o .\debug\demo_led.bin  .\debug\demo_led.axf 

注： ..\debug\ demo_led.bin 为生成的 bin 文件存放位置，..\debug\demo_led.axf 为 axf 文件位置，用户

需要根据自己的实际情况填写这两个路径。 

为了减少用户的工作量，Run #2 命令行也可以使用通用表达式，自动生成 bin 文件，

用户不必修改文件名称与路径。具体见程序清单 4.3 所述。 

程序清单 4.3  Run #2 命令行通用表达式 

fromelf --bin -o "$L@L.bin" "$L@L.axf" 
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图 4.7  生成 BIN 文件 

点击如图 4.8 所示的 Rebuild 图标，待工程编译完毕。 

 

图 4.8  重新编译工程 

编译完成后，我们便可以在工程目录的 debug 文件夹下找到名为 demo_led.bin 的程序

文件。 

4.3 使用 ISP 方式烧写程序 

程序更新除了可以通过仿真器和编程器以外，NXP 微控制器提供了一个串口下载用户

程序的功能，即 ISP 方式，通过串口就可以进行程序烧写或更新，特别适合小批量生产，既

经济又实惠。 

进行 ISP 更新程序，需要准备一个串口和一个 PC 软件（Flash Magic），推荐从

http://www.flashmagictool.com/下载最新的软件。下载完成后，直接进行安装运行之后界面如

图 4.9 所示。 

http://www.flashmagictool.com/
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图 4.9  Flash Magic 启动界面 

4.3.1 准备工作 

将芯片的 USART0 的 TXD 和 RXD 引脚和计算机串口的引脚连接起来，同时将 ISP 引

脚与 GND 短接，复位或者重新上电。 

4.3.2 communications 设置 

Select：选择当前操作的芯片型号 LPC824M201JDH20； 

COM Port：从设备管理器中找到当前连接串口的 COM 端口； 

Baund Rate：推荐串口通信波特率选用 9600Hz 或 19200Hz，波特率设置过高容易导致

ISP 通信出错，若 ISP 频繁出错，可以上调或下调波特率； 

Interface：选择“None（ISP）”作为下载方式； 

Oscillator Freq：填写芯片所使用的系统时钟频率，系统时钟频率并非固定的参数，推荐

与系统晶振值相同，其值大小一般情况下不影响 ISP 下载。 

具体设置，如下所示。 
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图 4.10  Flash Magic 设置 step1 

4.3.3 Erase 设置 

第一种方式：可任意选择您所要擦除的分区； 

第二种方式：整片擦除； 

第三种方式：擦除用户所用到的扇区。 

用户可以根据实际情况选择对应的方式，无特殊情况，建议选择第二种方式。 

 

图 4.11  Flash Magic 设置 step2 
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4.3.4 Hex file 选择 

点击【Browse…】，选择要烧写的 hex 文件，如下图 4.12 所示。 

 

图 4.12  Flash Magic 设置 step3 

4.3.5 其他设置 

Verify after programming：设置是否在下载后进行效检，用户根据自己需要进行选择； 

Fill unused Flash：设置填充未使用的 Flash，无特殊要求无需勾选此项。 

具体设置如下图 4.13 所示。 
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图 4.13  Flash Magic 设置 step4 

4.3.6 启动下载 

复位或重新上电之后，点击 Start，进行 ISP 下载，如下图 4.14 所示。下载完成之后，

断开 ISP 和 GND 之间的连线，复位或重新上电之后，程序正常运行。 
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图 4.14  Flash Magic 设置 step5 
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5. 免责声明 

此使用手册的著作权属于广州致远电子股份有限公司。任何个人或者是单位，未经广州

致远电子股份有限公司同意，私自使用此手册进行商业往来，导致或产生的任何第三方主张

的任何索赔、要求或损失，包括合理的律师费，由您赔偿，广州致远电子股份有限公司与合

作公司、关联公司不承担任何法律责任。 

广州致远电子股份有限公司特别提醒用户注意：广州致远电子股份有限公司为了保障公

司业务发展和调整的自主权，广州致远电子股份有限公司拥有随时自行修改此手册而不需通

知用户的权利，如有必要，修改会以通告形式公布于广州致远电子股份有限公司网站重要页

面上。 
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